
Esperienza	  sulla	  Spinta	  di	  Archimede	  
Pesata	  idrosta6ca:	  
• 	  quando	  un	  corpo	  viene	  pesato	  in	  un	  fluido	  appare	  più	  leggero	  perché	  c’è	  
la	  spinta	  di	  Archimede	  verso	  l’alto;	  
•  	   vogliamo	   me<ere	   in	   evidenza	   sperimentalmente	   le	   cara<eris>che	   di	  
questa	  forza;	  
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F0	  Procedura	  di	  misura:	  
• 	   si	   usa	   il	   sensore	   di	   forza	   al	   quale	  
viene	   appesa	   la	  molla	   e	   si	  misura	   F0	  
che	  corrisponde	  al	  peso	  del	  	  corpo;	  
• 	  si	  immerge	  il	  corpo	  di	  un	  volume	  Vi	  	  
e	  si	  misura	  il	  nuovo	  valore	  della	  forza	  
Fi	  <F0	  ;	  
• 	  si	  ricava	  il	  valore	  della	  spinta	  verso	  
l’alto	  Fai=	  F0	  -‐Fi	  ;	  
• 	  si	  ripete	  la	  misura	  per	  diversi	  valori	  
del	  volume	  immerso	  (5-‐6	  pun>)	  
	  



Analisi	  :	  
• 	  si	  costruisce	  un	  grafico	  Fai	  	  vs	  Vi	  	  che	  appare	  lineare;	  
• 	  se	  si	  ripete	  la	  misura	  con	  un	  materiale	  diverso	  si	  osserva	  la	  stessa	  
curva;	  
•  	   dunque	   la	   spinta	   di	   Archimede	   dipende	   solo	   dal	   fluido	   e	   dal	  
volume	  immerso;	  
• 	   effe<uando	  un	  fit	   lineare	   il	   coefficiente	   angolare	   è	  ρa.g	  e	   si	   può	  
ricavare	  una	  misura	  della	  densità	  dell’acqua	  ρa	  
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Analisi	  	  delle	  densità:	  
• 	   per	   separare	   le	   curve	  dei	  due	  materiali	  dividiamo	  per	   la	   forza	   in	  
aria	  (Fai	  /	  F0	  )	  e	  per	  il	  volume	  totale	  (Vi	  /	  V0	  );	  	  
• 	  riportando	  graficamente	  si	  o<engono	  due	  re<e	  diverse	  per	   i	  due	  
materiali	  ;	  
• 	  effe<uando	  un	  fit	  lineare	  il	  coefficiente	  angolare	  è	  (ρa	  /ρm)	  e	  si	  può	  
ricavare	  una	  misura	  della	  densità	  rela>va	  dei	  materiali;	  
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Accortezze	  sperimentali:	  
• 	  	  afinchè	  F0	  sia	  proprio	  il	  peso	  del	  cilindre<o	  
(questo	   conta	   quando	   dividiamo	   nella	  
seconda	  parte	  perché	  per	  trovare	  Fai	  c’è	  una	  
differenza	  e	  si	  cancella	  un	  eventuale	  offset)	  
dobbiamo	   so<rarre	   il	   contributo	   del	   peso	  
d e l l a 	   m o l l a , 	   q u e s t o	   s i 	   o T e n e	  	  
automa>camente	   “azzerando”	   il	   sensore	   di	  
forza	  quando	  vi	  è	  appesa	  la	  sola	  molla;	  
• 	   i	  peseT	  sono	  cilindrici	  e	  dunque	   i	   volumi	  
immersi	   si	   calcolano	   con	   la	   formula	   del	  
cilindro	  Vi=	  hi.π.R2,	  R	  si	  misura	  con	  il	  calibro	  
dunque	   bene,	   h	   facendo	   dei	   segni	   sul	  
cilindro	   e	   poi	   immergendo	   fino	   al	   segno,	  
l’errore	   è	   più	   grande	   (~1mm).	   Nel	   calcolo	  
dei	   volume	   a<enzione	   alle	   equivalenze(!),	  
tenere	   a	   mente	   che	   le	   densità	   >piche	   dei	  
materiali	  sono	  ρm~ (1- 10).103 kg/m3);	  
• Nella	   la	   s>ma	   (Vi	  /	  V0	   )	  ≡ (hi	  /	  h0	   )	  dunque	  
non	   serve	   (	   e	   spesso	   si	   sbaglia)	   fare	   calcoli	  
inu>li…	  	  	  
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